Stabilizzatore e movimentatore attivo. A differenza delle altre statiche, combina la Tecno|ogio sit-to-stand al
movimento attivo/passivo deg|i arti superiori ed inferiori.

Stare in piedi attivamente

Due attuatori idraulici dotati di cilindri a resistenza rego|obi|e vengono azionati dalle braccia, generondo il reciproco
movimento delle gombe e attivando anche il bacino e le cavig|ie. Numerose ricerche e studi dimostrano che I'utilizzo
di un telaio sTonding attivo puo influenzare positivamente la salute dell'utente. La rego|ozione della resistenza dei
pistoni permette di adattare Glider alle esigenze e alle possibihfd o|eg|i utenti.

Facilita nel trasferimento

Il trasferimento & ogevo|o+o grazie o||'ompio seduta imbottita,
supporti per le ginocchio F|ip—Up e alla barra di posizionamen
che fornisce un punto di ancoraggio stabile.

In versione standard

Sedile sagomato, Fermoginocchio ribaltabili indipenden’ri, guic
per bacino, schienale basso. Movimentatore passivo per a
inferiori.
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DATI TECNICI MEDIUM LARGE
DISTANZA SEDUTA - PEDANA 34-49 cm 39-47 cm
ALTEZZA SEDUTA 55 cm 55 cm
PROFONDITA PELOTTA TORACICA 13-39 cm 13-39 cm
PROFONDITA FERMA GINOCCHIA 25 cm 25 cm
INGOMBRO DELLA BASE 67-104 cm 67104 cm
PESO AUSILIO 78 kg 81 kg
LUNGHEZZA PASSO 52 cm 52 cm
ALTEZZA LEVE DALLA SEDUTA 62-85 cm 62-85 cm / 61-105 cm
ESTENSIONE LEVE 15 cm
PORTATA MASSIMA 93 kg 93 kg
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