MyoPro 2 di Myomo® & un'ortesi mioelettrica in grado di ripristinare la funzionalita nell'arto superiore debole neg|i
individui con esiti di lesioni di origine centrale o periferica. MyoPro & stata progettata e svi|up|ooTC1 in collaborazione
con il Massachusetts Institute of Technology e I'Universitar di Harvard. Lidea nasce dall'applicazione della
Tecno|ogio protesica nel campo dell'ortesica.

Sfrutta i segnali elettromagnetici

MyoPro viene consig|i0fo Qg|i individui con esiti di lesioni di origine centrale o periferico con provoca debolezza dell'arto
superiore specio|men+e nelle seguenti po+o|ogie: Stroke, Lesione del p|esso Brachiale, Traumi cerebrali, Lesione del
midollo spino|e, Sclerosi Mu|ﬂp|0, Sclerosi laterale amiotrofica. Il funzionamento si basa sul rilevamento tramite
elettrodi applicati a contatto della cute di segnali elettromiografici (EMG) di superficie che permettono |'attivazione
di motori ancorati ad un'ortesi realizzata su misura. Quattro elettrodi sono posti in prossimita di bicipi‘re, fricipite,
flessori ed estensori della mano. Essi sono in grodo di percepire ed omp|iﬁcore il segno|e e|eﬁromiogrcﬁco, inviandolo
ai motori che sono quindi in grodo di flettere ed estendere le articolazioni interessate. Non prevede una stimolazione
elettrica o impianti. Nel caso in cui non si riesca a reperire segnc1|e sui muscoli consig|ioﬁ e possibi|e sposTor|i in aree
non interessate dalla lesione o sul contro-laterale.

Movimenti del braccio

| movimenti consentiti sono quindi que||i di flessione ed estensione del gomito e flesso-estensione delle prime fre dita
(per permettere il movimento a pinza). La prono-supinazione non & attuata ma & concessa meccanicamente grazie
ad un anello posizionato sull avambraccio. Grazie @ MyoPro, lindividuo puo svo|gere attivita quoﬂdione a domicilio,
inclusa I'auto-alimentazione, il pinch e altre ADL. Lobiettivo consiste nel garantire maggiore autonomia nella vita di
futti i giorni.

E composto da: brefe”qggio di spc1||o, ortesi di arto superiore su misura motorizzata che permette flesso-estensione
di gomito, 4 sensori e|eﬂromiogroﬁci di superﬁcie, anello per la prono-supinazione dell'avambraccio, ortesi di arto
superiore su misura, mofore per movimento del gomito, motore per il movimento della mano, 2 batterie al litio
intercambiabili, caricatore e |op‘rop con il software.
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VERSIONI DISPONIBILI
Motion E Permette il movimento del Gomito
Motion W Permette il movimento del Gomito e la prono-supinazione
Motion G Inferessa Gomito e mano e permette la prono-supinazione
Elettrodi .
bicipite/tricipite Ortesi su
misura
Motore Anelli per
mano bretellaggio
Anello per o/ _
——p Batteria

—pp Motore
Aiuto gomito

pinza

Supporto pollice Bracciale Pannello di controllo

avambraccio
con elettrodi
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