
Guanto robotico indossabile che permette il ripristino della funzionalità della mano nei casi di deficit di forza 
permettendo una presa funzionale. Confortevole, facile da indossare e utilizzare, può essere utilizzato durante le 
attività di vita quotidiana.

Viene indossato sulle prime tre dita, si adatta quindi a pollice, indice, medio, lasciando scoperte le altre dita e parte 
della mano. Garantisce tramite una leggera pressione del pulsante sul telecomando wireless di attivare il motore che 
permette il movimento delle dita. Il guanto è costituito in materiale antiscivolo per poter afferrare qualsiasi tipo di 
oggetto. La forma dell’impugnatura è personalizzabile (half & full grip).

NEOMANO

Le caratteristiche

Neomano aiuta ad incrementare la fiducia fornendo maggiore indipendenza nello svolgere le attività di vita 
quotidiana. Inoltre il bluetooth del telecomando può essere integrato al sistema di controllo della carrozzina elettronica 
qualora necessario tramite joystick.

Benefici e sicurezza
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TAGLIE E MISURE

XS 16 - 17 cm

S 17 - 18 cm

M 18 - 19 cm

L 19 - 20 cm

XL 20 - 21 cm


